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说明 

本产品利用光电传感器对不同颜色物体反射光感应强度不同的原理，在轨迹车前端装有两个光电传感

器，根据反射光线的强弱，输出对应信号来控制左右两个马达完成寻迹动作。只要在白色场地上，画一条

黑色轨迹（宽度不小于 3cm），打开寻迹车开关，它就沿着你画的黑线行走，实现线性跟踪。 

规格 

电压：3V（2 节 1.5V 电池） 

消耗电流：最大 100mA 

          最小 60mA 

尺寸：140*125*40mm 

净重：170 克 

警告： 

 货物开包后，不能退货。 

 开始组装前请仔细阅读本手册。 

 请小心使用工具。 

 请勿让学龄前儿童触及产品，组装时请勿让儿童靠近，因为某些工具及元件可能会对儿童造成危险 

 通电前，检查电池的极性。 

 保持电池干燥，当寻迹车被弄湿时应该取出电池，当长时间不使用时应取出电池。 

必备工具 

组装前我们建议你要仔细阅读本手册。 

请按手册说明指示组装本套件，这样你可避免错误安装，如果你仔细学习安装指示图并能正确安装，

你就可立即安装好一台完整的寻迹小车。 

在安装前你需要准备好以下工具，以保证你顺利安装。 
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零件清单 

螺丝 M2×8 

12 个 

 

M2 螺母 

12 个 

 

螺丝 M3×8 

6 个 

 

M3 螺母 

6 个 

螺丝 M3×5 

2 个 

 

管状螺母 

4 个 

 

 

基米螺丝 

2 个 
万向轮 

1 个 

 

黑色橡胶轮 

2 个 

六角工具 

 1 把 

 

齿轮○1  

2 个 

 

齿轮○2  

2 个 

 

 

齿轮○3  

2 个 

 

遮光塑料件 

2 个 

 

 

黑色扎带 

1 条 电池盒 

1 个 

固定马达塑料件 

2 个 

130 马达 

2 个 

 

固定长轴合页 

1 片 

 

线路板 1块 

 

金属长轴Φ3×124mm 

1 条 

 

 

金属短轴Φ3×78mm 

1 条 



 

3 

电子元件 
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安装过程： 

电子元器件安装： 
焊接线路板（PCB 板）上对每个元件的摆放位置进行了标注，更详细介绍请参阅电路图和安装指示图。 

焊接时遵循从低到高的顺序进行元器件焊接。通常先是电阻然后电容，然后集成电路等。焊接完元器

件后把管脚剪掉，这样就可以在线路板留出更多的空间焊接其他元器件。也不容易造成短路。 

焊接前我们建议先对元器件进行检测，确保电阻、电容等没有问题，这样焊接完毕一旦有故障，就可

以排除元器件的问题。 

提示： 
电解电容、发光二极管、光电传感器和集成电路 IC 是有极性和方向的，在焊接时要注意放置方向。 

警告： 
如无其他原因，不要直接将 IC 焊接在 PCB 板上。尽量通过 IC 座，以免焊接 IC 出现问题，不能更改。 

注意： 
新 IC 可能因管脚外扩，不能很好的放入 IC 座。这时可以在平坦的硬物上（如桌子）整排折弯，以得

到合适的宽度。 

焊接的时候 PCB 板必须是不带电的。 

仅断开电池开关并不能保证 PCB 不带电！必须拔掉电池或电源插头。 
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管状螺母的固定 将管状螺母移动中间位置 用螺丝刀固定管状螺母 

马达和短轴的安装 
 

长轴的安装 

齿轮和橡胶前轮安装 
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电池盒安装 

 
万向轮安装 

 
分别接电源“-”“+”极 

（红线为“+”,黑线为“-”） 

 
将马达用导线焊接起来 

马达上有红点的一端接“+”极 

 
寻迹小车完成图 
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调试： 

当完成安装后，你就可以调试你的寻迹小车了：首先你要在白纸上用黑笔画一条粗黑线，最好画成圆

形（这样就可以在一个固定的地方一直做寻迹运动，演示效果更好），放在平坦的桌面上，打开开关，把

寻迹车的传感器对准黑线，这样它就会沿着黑线行走了。 

故障排除： 

常见问题 故障原因 

不能走动 
 检查电池电量是否充足 
 检查电池方向是否放错 
 检查马达的接线是否正确 

不能沿黑线行走 

 检查黑线是否太细（建议 3cm） 
 检查黑线是否够深黑色 
 调节左右电位器是否平衡 
 检查光电传感器极性是否有接反 
 检查目前工作环境光线是否太强 
 检查马达的接线是否正确 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 


