
特特性性：：  

 工作电压：2.4-5.5V 

 多种 LED 显示方案  – 32 

ROW/8COM 和  24 

ROW/16COM 

 综合显示存储器 – 64*4 显示

RAM（32 ROW/8COM 下），

96*4 RAM（24 ROW/16COM 

下） 

 16 个级别脉宽调制控制亮度 

 综合的 256KHz RC 振荡器 

 串 行 的 MVU 接 口 

–  

 有 数据模式和命令模式 

 可选的 NMOS 输出渠道和

PMOS 输出渠道 

 52 引脚的 QFP 封装形式 

  

应应用用：：  
 工业仪表控制 

 数字钟，温度计，计数器，电

压表显示 

 仪表数据的读出 

 LED 显示 

 其他消费场合 

  
  
  

功功能能简简述述：：  
  
 HT1632C 是存储器交换 LED 显示控制驱动芯片，可以选择多重的 ROW/COM 模式，

即 32ROW/8COM 和 24ROW/16COM，可以用来驱动点阵 LED。该芯片提供了软件设

置的 16 个级别的脉宽调制控制输出，可以调整 LED 循环显示的亮度。利用串行接

口串行输入，可以方便的进入命令模式 COMMAND MDOE 和数据模式 DATA MODE,

只需要四五行的命令就可以建立起主控芯片和 HT1632C 的通信。通过 HT1632C 便可

以进行持续的输出显示，在 LED 等的显示中具有广泛的应用。 

 

 

 

 



 

 

 

结结构构图图：：  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
引引脚脚排排列列：：  



 
引引脚脚描描述述：：  
 

节点名称 I/O 描述 

ROW0~ROW23 O 行驱动，这些引脚驱动 LED 

ROW24/COM15~ 

ROW31/COM8 
O 驱动 LED 输出端或者公共输出端，每个 COM 引脚是双键的 

COM0~COM7 O 公共输出端，每个 COM 引脚是双键的 

SYNC I/O 

如果主触发模式或者外部扩展触发模式被选择，则同时存在

的频率振荡信号将从 SYN 引脚输出；如果被动模式被选择，

则频率振荡信号将从 SYN 引脚输入。 

OSC I/O 

RC 振荡主模式被选择时，系统时钟源将从片内 RC 振荡器产

生，并且从 OSC 脚输出；如果主触发模式或者外部扩展触发

模式被选择，则系统时钟将从 OSC 脚输入。 

DATA I/O 通过拉高电阻器来实现数据的输入和输出 

/WR I 在/WR 的上升沿 DATA 写入数据 

/RD I 在/RD 的下降沿 DATA 读出数据 

/CS I 

但/CS 为高电平时，数据和命令的读入和写出将被禁止，串行

接口电路复位；如果/CS 位低电平，则可以进行数据和命令的

传输 

LED_VDD -- 驱动电路正电源输入，每个 LED_VDD 是双键 

LED_VSS -- 驱动电路负电源输入，每个 LED_VSS 是双键 

VSS -- 芯片工作逻辑电路负电源（地） 

VDD -- 芯片工作逻辑电路正电源 

 



 
极极限限参参数数：：  
输出电压------------VSS – 0.3V ~ VSS+6V             存储温度----- - 50°C  ~  125°C 

输入电压------------VSS – 0.3V ~ VDD+0.3V           工作温度----- - 40°C  ~  85°C 

 

 

电 
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数 
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功功能能特特性性：：  
 

显示存储器 – RAM 

静态存储器用来存储

所要显示的数据，它

被分割为 64*4 位或

者 96*4 位，如果显示

模 式 选 择 的 是

32ROW&8COM, 则

RAM大小为 64*4位，

如 果 选 择 的 是

24ROW&16COM，则

RAM大小为96*4位. 

RAM 中存放的数据

将会直接用来驱动

LED.如果 RAM 数据

为 1，则相应的发光

二极管被点亮，RAM

中的数据可以  写

入、读出以及读修改

写。RAM 可以从第 0

位开始读写到指定

位置。 

 

 

 



 

系系统统时时钟钟：：  

TH1632C 的系统时钟用来产生系统工作的时钟频率，LED 驱

动时钟。系统时钟可以取自片内的 RC 振荡器（256KHz），或者

使用 S/W 设置由外部时钟输入。系统振荡器构造如图所示。当

SYS DIS 命令被执行时，系统时钟停止，LED 工作循环将被关闭，

这条指令只能适用与片内 RC 振荡器。一旦系统时钟停止时，LED 显示为空白，时基也会丧失其功能。LED_OFF

命令用来关闭 LED 工作循环。LED 工作循环被关闭之后，用 SYS DIS 命令节省电源开支，充当省电命令。但是

如果是片外时钟源被选择的话，使用 SYS DIS 命令不能够关闭振荡器以及执行省电模式。晶体振荡器可以通过

OSC 管脚提供时钟频率，在这种情况下，系统将不能进入省电模式。在系统上电时，HT1632C 处在 SYS DIS 状

态下。 



LLEEDD  驱驱动动：：  
HT1632C 含有 256（32*8）和 384（24*16）模式的 LED

驱动，可以被设定成 32*8 或者 24&16 显示模式，通过 com

输出可以选择 N-MOS 或者 P-MOS 输出渠道。这些特性使得

HT1632C 可以适应多种不同的 led 应用场合。LED 驱动时钟源

于系统时钟。驱动的时钟一般情况下选择单片振荡器 256KHz

或者扩展的外部振荡器。LED 相对应的控制情况如表所示。

其中粗体的 1 0 0 标识位命令模式。如果命令被连续输出则

其前面的标识将被将省略。LED OFF 命令将会通过关闭其工

作循环来关闭 LED 的显示，LED ON 命令通过打开 LED 工作循

环来驱动 LED 显示。 

  

  

闪闪光光灯灯  
HT1632C 具有闪烁功能，闪烁功能使得所有的 LED 闪烁，闪烁速率为 0.25s 开 0.25s 关。通过执行闪烁打

开 BLINK ON 和闪烁关闭 BLINK OFF 来实现。 

  

  

命命令令格格式式：：  
S/W 设置可以配置 HT1632C，有两种命令模式来配置

HT1632C 的资源以及传输 LED 显示数据。命令模式标识为 1 0 

0，命令模式由系统配置命令、系统时钟选择命令、LED 配置

命令和运行命令组成。数据模式包括数据的读、写、读修改写

指令。右图是数据模式 ID(标识)和命令模式 ID（标识）。 

制式选择应该在命令和数据被传输前选择，如果命令被连续传输，则命令模式标识(ID)1 0 0 可以被省略。

如果系统工作在非连续命令或者非连续数据地址时，则/CS 引脚应该被置 1 ，先前的操作模式也会被复位，

一旦/CS 被置 0，一个新的操作标识一定要被输入。 

  



外外部部特特性性：：  
MCU与HT1632C通信只需要4根线便可。/CS用来使能串行接口信号的传输以及终止其与外部MCU的通信。

如果/CS被置1，则数据和命令的传输被禁止。If the CS pin is set to 1, the data and command issued between the 

host controller and the HT1632C are first disabled and then initialized 。DATA引线用来串行传输数据，/RD引线用

来输入读时钟，，RAM数据在/RD的下降沿被读出，该数据将会在DATA引线上被传输。/WR引线用来输入写时钟，

数据，地址和命令将会在DATA引线上被输入在/WR的下降沿。推荐：MCU在同一个脉冲的上升沿读数据，在下

降沿写数据。 

  

  



  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  



  

  

  



  
  

  



  

  





  



  

  



  

  



一一般般设设计计流流程程：：  

  

  
  

  



命命令令：：  

  



  

  

  




